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当下，人类将目光聚焦在陆地上的人工智能制造，但其实蓝色经
济、海洋经济领域的人工智能应用对我们而言也是同等重要。

——乔治·斯穆特

□沃尔特·特里兹那

背景介绍

沃尔特·特里兹那是美国著名科幻作
家，本文是他的代表作《火星人之重生》的
片断。

在机载计算机的引导下，飞船进入围
绕火星的预定轨道，盘旋在火星的一块冰
原上空。

杰夫和汤姆做好了准备，即将开始飞
船降落火星的重大行动。登陆舱与火箭
推进器分离后，便直奔火星而去。登陆舱

与很久以前月球探险中的登月舱很相像，
不过规模要比那个大得多。完成任务后，
他们将返回飞船，登陆舱的一部分以及一
些仪器将留在火星上，继续对火星表面进
行监测，而供他们生活起居的居住舱则将
与推进器重新对接后返程。

要在火星表面降落了，他们的心激动
得砰砰跳。飞船在火星降落的那一刻，他
们以一种无比敬畏的心情从舷窗看出去，
火星地景是一片浅橙色，与黑沉沉的天空
正好形成强烈的对比。杰夫对汤姆说道：

“我知道这违反规定，但我希望我们俩一起
迈出踏上火星的第一步。”汤姆欣然赞同。

一小时后，他们穿好全套宇航服，走

出登陆舱。当他们踏上火星表面的土地
时，想起了出发前对地球观众说过的话：

“我们要将地球人类的信息带到我们的姐
妹星球火星上。许多科幻小说都以火星
生命为题材，我们的火星之旅正是为了寻
访科幻小说背后的事实真相。”踏上火星
的激情渐渐淡去，他们开始安顿下来，准
备按既定的任务开始行动。

登陆舱停在预先探测好的冰原上，汤
姆忙着获取冰芯样本，用仪器测定冰层厚
度。他发现，冰层厚约在三十至五十英尺
之间。在火星上空绕轨道飞行时，他就已
经知道了这块冰原的大小，约为一万平方
英里。这么多的冰足以解决未来探险活
动的用水问题，甚至有可能在火星上建立
居民点，作为深太空探险的中间站。

汤姆将一些火星冰块融化成水，小心
地探寻着生命存在的迹象。他将水进行
两道过滤，如果水中有细菌，第一道过滤
器就会将它们截留下来。过滤装置安置
在各种培养液中，以观察是否会有菌群形
成。他将部分分离出的水放在显微镜下
观察，不见有颗粒状物质形成，没有大量
细菌存在的迹象。

第二道过滤程序用来检测是否有病
毒的存在。从过滤装置表面获得的样本
将注入卵中，然后进一步观察是否有病毒
增生。在进行这些研究时，汤姆穿着特殊
的生物防护服，以防止受到可能存在的病

毒感染。火星取得的水样还将被带回地
球做进一步的分析研究，汤姆做了一个又
一个实验。他知道，研究的结果要几个星
期后才能揭晓，他希望在返回地球之前能
取得一些进展。

杰夫在火星表面漫游了好几天，汤姆
一直留在太空舱里。杰夫驾驶探测车到
远处勘测地质构成情况，他从来没有现在
这样的感觉——独自一人在外星的土地
上静静地探查、绘图、取样。他认为火星
地质层中也许含有维持生命所必需的矿
物质，但所有的实验都否定了他的猜想。
他真不愿相信，整个宇宙除了地球之外，
竟然真的是一片荒凉寂寞的无生命世界。

返回地球的日子越来越近了。整整
三个月，宇航员们历经艰辛，在火星上寻
找着生命的踪迹。杰夫从各种不同的地
质岩层中获得了许多样本，但没有发现任
何化石的存在。汤姆既没有发现也没有
培养出任何细菌来，对病毒的所有检验结
果也都呈阴性。 （摘自《世界科幻博览》）

执行火星任务

未来只要动动手指就可以拍
照。韩国设计师Yeon Su Kim设计
的这款概念相机Air Clicker，用两个
手指就可以照相。它由蓝牙摄像头
和安装在两个硅胶环上的运动传感
器快门按钮组成，拍摄时只需要利
用两个手指做出一个简单的点击姿
态，就可以轻松捕获珍贵时刻，并即

时同步到智能手机。
两个手指相机的工作原理的重

点在于运动传感器快门按钮，它从
你手指的运动张力来触发快门按钮
进行操作，无论是拍摄图片还是视
频，只需要你的手指摆出相应的姿
态即可。这是既聪明又有趣的概念
相机。

只需两个手指的概念相机

□杨心舟

2019年 4月 7日，在某电视台节目现
场，渐冻症患者王甲利用脑机接口打字系
统，通过意念控制机器，在电脑屏幕上打
上舒婷的诗：“希望，而且为之奋斗，把这
一切放在你的肩上。”经过 20年的发展，脑
机接口技术已经可以真正改善许多患者
的生活质量。

中国已有患者使用脑机接口技术吗？

中国脑机接口技术主要创建人高小
榕教授说，最好的例子就是王甲了。他在
2007年被确诊为渐冻症，一年后由于舌头

肌肉萎缩丧失了语言功能，从那时起就已
经无法和世界交流了。后来，我们先后为
他创建了单指打字系统，以及现在的脑机
接口打字系统。我印象最深的是，王甲第
一次尝试使用脑机接口时，他就打出了一
句话：“我是身体的穷人，但却是精神的富
人”。除了王甲，中国还有上百位患者也
在尝试用脑机接口技术改善生活质量，但
王甲是使用状态最好的一位。

中国主要采用哪种脑机接口方式？

高小榕说，实际上，脑机接口是分为
两大类的，一类称作 Brain-machine-in⁃
terface(BM)，还有一类被称作 Brain-com⁃
puter-interface(BC)，这两类分别负责控制
不同种类的接收器，前者是机器，后者是
电脑。而这其中又可以分为有创和无创
脑机接口两种类型，以美国为首的科学
家，包括安德森都是研究有创脑机接口
的，封面故事中的患者都需要经历手术，
向头部植入电极来实现脑机交互。而欧
洲以及包括中国在内的许多亚洲国家都
是研究无创脑机接口，这两类硏究基本是
独立发展的。

中国的有创脑机接口起步非常晚，大
约是在 2010年后才开始，目前只有浙江大
学在有创脑机接口方向做出了一些研
究。中国主要还是致力于无创脑机接口
的开发，这主要是因为有创脑机接口所需
的投入更高，而我们相关的科研投入与美
国相比还不算充足。此外，无创脑机接口

的风险性更小，从伦理上来说更容易被普
通大众接受，因此中国主要选择研究以
BCI为基础的无创脑机接口。

有创与无创的优缺点

高小榕说，有创的脑机接口最大的好
处就是能够直接从大脑皮层获取信息，这
样可以避免神经信号因远距离传播而衰
减。这种技术记录到的信号具有极高的
信噪比和良好的时间、空间及频率分辨
率。但有创脑机接口目前面临的关键问
题就是电极植入的准确性，因为电极很难
精确定位到需要植入的脑区，即使找到脑
区，植入电极后，患者还需要经过大量时
间的训练才能使用。此外，植入电极后大
约一年左右，电极就会被疤痕组织包围，
神经信号会被大大削弱，需要进行更换。

无创脑机接口则不需要进行手术，而
是直接从患者的头皮表面记录神经信号，
这种方式对患者的身体损伤小，并且可以
节约大量训练时间，比如王甲在试戴脑机
接口打字系统的当天就可以进行操作。
但是，借用美国有创脑机团队的话来说，
无创的技术会产生许多噪音，这会干扰机
器对信号的读取。这也是无创脑机接口
需要解决的问题。

与大脑相关疾病都能用脑机接口解决？

高小榕说，理论上来说，如果人的外
周神经系统出现问题，但只要大脑的功能
是完好的，都能借助脑机接口技术改善疾

病状况。在科学界，现在研究脑机接口的
主要目的，或者说服务对象还是残疾人群
体。大概在 2015年以前，几乎所有的脑机
接口技术针对的目标人群都是残疾人。

未来脑机接口能否增强正常人的能力？

高小榕说，埃隆·马斯克已经向脑机
接口技术投入了研究资金，他的目标是创
造“超人”。他的举措将把脑机接口的应
用对象从少部分病患群体扩大到所有的
正常人。

目前，我们与计算机交流通常是利用
鼠标、键盘或者语言，而最快的语言计算
机交流系统的带宽传输只有 100比特/秒，
但要知道计算机之间的交流速度已经达
到 100兆/秒左右。所以，人类的信息传递
给计算机的过程太慢了。因此，我们对未
来的想法就是直接从人脑提取信息，绕过
我们身体的信号解码系统，利用脑机接口
让大脑与计算机直接进行交流。当然从
目前来看，这还属于科幻的范畴，但它肯
定是脑机接口技术的发展方向。

（摘自《环球科学》）

从科幻到现实：脑机接口技术

□福田伊佐央

除了欧洲各国，美国、日本、中国、新
加坡等国家也在各种各样的场所不断进
行自动驾驶的测试实验（原则上，在配有
人类驾驶员的状态下测试行驶）。尽管测
试实验是在特定地域及道路上进行的，但
基本上都是无需人类驾驶的 L4级自动驾
驶汽车。另外，日本、欧洲及美国在特定
地域 L4级自动驾驶方面的技术水平可谓
不相上下。

日本群马大学的小木津副所长认为，

自动驾驶汽车今后的发展方向分为两大
类。一类以“特定地区的自动驾驶”为目
标，另一类以“在任何地方都可以行驶的
自动驾驶”为目标。小木津副所长从事的
研究是前者，即特定地区的自动驾驶。

“尽管AI识别图像的精度有了很大提
升，但在初次驶过的道路上一个不漏地识
别出所有标识，依然是一件非常困难的事
情。一方面，总是按照同一路线行驶的公
交车及特定地域的出租车如果能够认真学
习该地区相关数据的话，出现判断错误的
概率将会大幅度降低。而且，受人员不足

困扰的地区，对能够无人运行的公交车及
出租车的自动驾驶需求较高，因此，我认
为，人口过少地区的公交车与出租车首先
要实现自动驾驶。”小木津副所长说。适当
地限定一些地区，进行L4级的自动驾驶在
技术上已经不存在任何问题了。

另一方面，“在任何地方都能行驶的
自动驾驶”所追求的终极目标是完全不需
要人类参与驾驶的 L5 级全自动驾驶汽
车，它必须在初次驶过的道路上也能准确
识别行车线及标识等,但在现阶段,这依然
是一项难度极高的技术。

日本部分地区计划开展自动驾驶

2017年 5月,日本政府发布了《2017年
度官民 ITS构想及蓝图》,汇总了自动驾驶
今后的发展与普及预测。本文的图片是
其概要汇总。

到 2020年为止,日本计划在特定地区
开始运行无人驾驶公交车及出租车(L4级
自动驾驶)。私家车将在本世纪 20年代初
期在高速公路上实现L3级(速度等受限的
有条件自动驾驶)自动驾驶,2025年前后在
高速公路上实现L4级(在特定的道路环境
中完全自动化)自动驾驶。可以说,自动驾
驶汽车每天都奔驰在大街小巷的社会很
快就会到来。

结合信号安全地自动驾驶

关于未来AI与自动驾驶的关系,加藤
副教授认为,无论 AI 如何发展进步,终归
都会有失误发生。再加上光线照射等恶

劣条件,AI很有可能会忽略一些信号与标
识。这时,如果拥有由信号或道路“告知”
信号颜色或道路状况的机制的话,自动驾
驶将变得更为可靠。只靠车辆就能应对
所有情况，这一点固然非常重要,但要想
更加安全地自动驾驶的话,构建与自动驾
驶相应的交通基础设施也至关重要。

此外,针对 L5 级的全自动驾驶,加藤
副教授介绍说:“正如 15年前我们无法想
象今天的AI水平那样,我们现在也很难想
象 15年后的科技会是什么样子。尽管如
此，我认为,单从技术层面上看,在 2030年
前后能够实现L5级的全自动驾驶,这一点
儿也不令人惊讶。”

除了自动驾驶系统,AI还广泛应用于汽
车导航的路线检索及利用语音识别进行操
作等驾驶周边技术。可以肯定地说,AI对自
动驾驶及其相关技术的未来发展不可或缺。

尽管已经成功研发出奥迪新款车等
达到L3级的自动驾驶汽车,但允许在公共
道路上行驶的法律及保险等事宜目前尚
不完善。可以说,在自动驾驶领域,人类已
经远远落后于AI所引领的技术进步。

（摘自《NEWTON科学世界》）

自动驾驶的公交车与出租车

自动驾驶路线图。

脑机接口技术模拟图。

火星上的工作站模拟图。

未来没有小院，也可以在家自己
种出一片菜园子，只要有这款 niwa
智能盆栽设备即可。它拥有的能力已
经超过了盆栽的限定，用“室内植物
园”来形容更为贴切，可以种植蔬菜、
水果、花卉等。智能盆栽的原理是拟
人类比法，把植物想象成是像人类一
样有情绪、有表情的，并且能像人一样
能用语言表达自己的所需所想的生
命。另外，智能盆栽还用了功能移植

法，将控制技术和遥感技术巧妙地移
植到智能盆栽的设计上，使智能盆栽
更加符合人们的需求，更人性化。

（摘自搜狐科技）

随处种花的智能盆栽

这个小巧的设备，可以提供免费
和环保的能源，只需把它们放在窗口
和你的设备连接。这是一种自由能
源，它提供给世界上每个地方每个人
无污染充足的能源，可以停止生产

“温室气体”。而功能更大的自由能
源，可以用低廉的价格从无限的海水

中净化淡水，并把它送到哪怕是最远
的居住地。同交通和产品成本相关
的任何产品将有戏剧性的下降。食
物在任何地方的冬天都可以在温室
中成长。所有这些可以使这颗星球
的生命生活更容易的奇妙好处将被
延期几十年。

自由能量

运动手指就能拍照。

提供自由能量的设备效果图。

可以随处种植的智能盆栽。


